


x(t)

t ∈ (-∞,∞)

mv.

A/D

fs=1/T

xk = x(kT)

k = 0, ±1, …

függvény ⇒ számsorozat



D/A

fs=1/T

xk = x(kT)

k = 0, ±1, …

Így egyszerű a visszaállító szűrő
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Q
xk = x(kT)

k = 0, ±1, …

Egyenletes a kvantálás, ha 
A={Δ0+i·Δ; i=0, 1, …, 2n-1}, ahol n a kódszó mérete.
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Elég jellegzetes választás, hogy Δ0= -2n·Δ/2+ Δ/2

A:

-2n·Δ/2 2n·Δ/20
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4./2 Jel visszaállítása mintáinak sorozatából - Példa
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